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1. Yleista

1.1 Jarjestelmékuvaus (Esimerkki)

1, 7 Valvontasilmukka

2, 8 Puomikoneisto Magstop (Ohjauskeskus
koneistokotelossa)

3 Avaus- tai lasnaolosilmukka

5, 6 Ohjauskaappi MEC liukumoduleilla (esim.
kulunvalvontalaitteet)

1.2 Laitekuvaus

tt: P e ] e . N l!"h

Yli 3,5m puomipituuksilla
kaytettava riipputukea tai

Puomikoneisto kiinteaa paatytukea

b MIB 20/30/40

Optiot
Ohjauskeskus I/O-yksikké  Ajoneuvoilmaisimet Puomi-  Varoitusvalo- Kapasiti- Ohjaus-
lukitus ohjaus vinen puo- pulpetti
mitunnistin
Ohjauskeskus 9900000800990009 0000000000 | [33has| | 0090000000 0000000000 55658
MLC ja optiot = - = = ||
6666856068655668 555555005 | (00000 | 0000060865 | [66660) 0000000000 EEEEE
MLC MLC30 MID1  MID2 MMV MSS MDC MKI
Koodikorttilukija
Koodiavainlukija Koodikorttilukija
Avainkytkin Koodiavainlukija
Porttipuhelin Avainkytkin jne.
Poletinlukija
Lipunantaja
Lipunlukija =

Kytkinkello jne.
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2. Turvallisuus

2.1 Yleiset turvallisuusohjeet

MAGSTOP-puomikoneisto on valmistettu, suunniteltu ja koottu uusimman
tekniikan mukaisesti. Se on testattu tehtaalla ja toimitetaan taydessa
toimintakunnossa. Kaikesta huolimatta voi koneiston vaarasta kaytésta aiheutua
henkilo- tai esinevahinkoja. Taman takia on hyvin tarkeda, ettd ennen kayttoa
tutustutaan téhan kayttbohjeeseen ja sen antamiin neuvoihin ja ohjeisiin.

Mikali ohjeita ei noudateta, valmistaja ei vastaa syntyneisté vahingoista eika takuu
ole voimassa.

2.2 Maaraystenmukainen kaytto

MIB 20-puomikoneistoa saa kayttaa vain tietulliasemilla (moottoritiet, pikatiet jne).

MIB 30/40-puomikoneistot on suunniteltu estamaan ei toivottu/sallittu liikenne
pysakointialueilla, parkkihalleissa ja esim. suljetuilla tehdasalueilla.

MAGTRONIC-ohjauslaitteet on suunniteltu kaytettaviksi vain MAGNETIC-
puomikoneistojen yhteydessa. Muu mahdollinen kayttd on kielletty.

Kaikki mahdolliset muutostoimenpiteet puomikoneiston mekaniikassa tai
ohjauskeskuksen toiminnoissa ovat kiellettyja.

Korjauksissa ja huoltotoimenpiteissa saa kayttaa vain MAGNETIC:n alkuperéisia
varaosia.

2.3 Vaarojen merkinta

Mahdolliset vaarat ja ohjeet on merkitty kayttdohjeessa seuraavasti:
Varoitus !

Tama symboli merkitsee kayttdohjeessa tilanteita, joissa voi olla hengen ja/tai
henkilévahinkojen vaara.

Tutustukaa kayttdohjeeseen sen takia erityisen hyvin.

Huomio !

Tama symboli merkitsee kayttoohjeissa tilanteita, joissa voi olla esinevahinkojen
vaara.

Tutustukaa kayttoohjeeseen sen takia erityisen hyvin.

Ohje!
Talla symbolilla merkitdan ohjeita, jotka ovat eri tilanteissa kayttajalle hyddyllisia.

2.4 Tyoturvallisuus

Puomin paan ja lahimman kiintedn esteen (rakennus, muuri, aita jne.) valiin on
jatettéava vahintaan 500 mm:n turvavali.

Ohjauslaitteet on asennettava nakoetaisyydelle itse puomikoneistosta.
Ohjauslaitteiden ja puomikoneiston véliin ei saa jadda nakoesteita.

Sulku- ja avaustoiminnot on oltava kayttajan valvottavissa.

Puomin liikkuessa ei alueella saa olla henkil6ité tai ylimaaraisia esineitd, jotka
voivat aiheuttaa vaaratilanteita.

Automaattisesti toimivat jarjestelmat vaativat jalankulkuliikenteelle erikseen
merkityn vaylan ( rakennuttajan vastuulla ).

Puomikoneiston ja ohjauslaitteiden kiintea asennus vaatii lukittavissa olevan
kaikkinapaisesti katkaisevan paakytkimen.

Puomikoneiston asennusohjeita on tarkasti noudatettava. Mikéli muutoksia
tarvitsee tehda, ne on hyvéaksytettava Magnetic/Multielektro Oy:lI&.
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Puomin kiinnitys on mitoitettu max. 10 boforin (= 500 N/m? ) tuulenvoimakkuudelle
(maksimi puomipituuksilla). Mikali tAma ei riita, ota yhteys Multielektro Oy:606n.

Yli 3,5 m puomipituuksilla on kaytettava riipputukea tai kiintedd puomin
paatytukea.

Sahkéliitannat, johdotukset ja mahdolliset sahkdisten osien muutostydt saa tehda
vain siihen koulutettu ja luvan saanut ammatti-ihminen.

Verkkoliitanta on tehtava voimassa olevien maaraysten mukaan.
Ennen laitteiston avaamista on jannitesyottd katkaistava.

Laitteistoon ei saa tehda ilman toimittajan lupaa mitaan teknisid/mekaanisia tai
séhkaisia muutoksia.

2.5 Tekniset muutokset

Valmistaja pidattaa oikeudet teknisiin muutoksiin. Mikali haluatte varmistua, etta
tuote vastaa tdman ohjeen tietoja, annamme siitd mielellamme lisétietoja.

2.6 Takuu

Valmistaja myontaa tuotteelle kahden vuoden takuun kayttéonotosta, kuitenkin
enintdan kolme vuotta toimituksesta materiaali ja valmistusvirheille. Tama
edellyttad, etta tuotetta on kaytetty kayttbohjeen mukaisesti, eikéa siihen ole tehty
luvattomia muutoksia (Takuu ei koske normaalia kulumista).
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Kuva S0101
jalusta

Kuva S0102
Jalustan raudoitus

3. Asennus

3.1 MIB-puomikoneiston ja MEC — 10 N/H/L- ohjauskaappien
perustus

Varmistaaksenne koneiston/ohjauskaapin paikallaanpysymisen ja vuosien
moitteettoman toiminnan ottakaa seuraavat asiat huomioon:

Jalustan syvyys: min. 800 mm ( routaraja ??)

Jalustan mitat: 500 x 600 mm.

Jalustan alaosa on ajoradan puolelta 100 mm pidempi kuin ylaosaltaan.

- -
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1 Kiinnitysankkuri (4 kpl) 2 Induktiosilmukkaputki @ 29
3 Putki verkkosyotolle @ 29 4 Putki ohjaukselle @ 29

5 Betonijalusta (BH PC 250 Lujuus W=25 N/mm?)

Verkkosyotto, ohjaus ja mahdolliset induktiosilmukat tarvitsevat kukin @ 29 mm
asennusputken (puomikoneisto: 2 tai 3 putkea, ohjauskaappi: 3 putkea).

Jalusta on raudoitettava ks. esimerkki alla.

5x @8 440x440 St il
3x @12 740x410 St

Jalusta valmistetaan betonista BH PC 250 (betonilujuus W = 25 N/mm2). Pinta on
tasoitettava vaakasuoraksi, jotta koneisto ja puomi tulevat vaakasuoraan.

Kun betoni on kuivunut, porataan reiat kemiallisia ankkureita varten kuvan S0101
mukaan.

Reikajako: 190 mm
Rei"éan @ mm: 10 mm
Rei"an syvyys: 80 mm

Kemialliset ankkuripultit asennetaan reikiinsa ja jatetdan jalustan tasosta n. 80 mm
esiin. Antakaa kemikaalien kovettua ohjeen mukaan ennen koneistokotelon
kiinnittamista.

3.2 Induktiosilmukoiden asennus
Induktiosilmukka on maahan upotettu kela, joka reagoi metalliin. Seuraavassa
selvitdimme silmukan asennukseen liittyvia perusasioita.

Silmukoita kaytetaan padasiassa valvonta- ja sulkusilmukoina s.o. ettd puomi
laskeutuu heti ajoneuvon ohitettua puomin, eika sind aikana jolloin auto on puomin

581FI,5000/6.00
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Kuva S0103
Induktiosilmukan asennus

Huomio !
Silmukkakaapelin eristetta
ei saa vahingoittaa.
Silmukkakaapeli taytyy olla

kokonaan tdytemassalla peitetty.

alla. Tarkempi méaarittely silmukoiden toiminnasta ja mahdollisista
ohjelmointivaihtoehdoista kohdassa 6.

Eri tapauksiin on erilaisia mahdollisuuksia silmukoiden asennuksen ja geometrian
suhteen. Ota ongelmatapauksissa yhteys toimittajaan.

1 Ajorata 2 Induktiosilmukka 3 Puomin sijainti normaalitapauksessa
(silmukan etaisyys puomista ajosuunnassa 500-800 mm molempiin suuntiin,
silmukan etéisyys koneistokotelosta ja puomin paasta n. 300 mm).

Silmukan asennuksessa on huomioitava seuraavat asiat:

¢ Silmukka on asennettava symmetrisesti puomin suhteen. HUOM! Puomi
sijaitsee koneiston sivulla.

e Valvontasilmukan etéisyys puomista taytyy olla vahintdan 500 mm. Yli- tai
alimitoituksissa ota yhteys jarjestelman toimittajaan.

¢ Silmukan etaisyys puomin paasté ja koneistokotelosta taytyy olla n. 300 mm.

¢ Silmukka on asennettava niin, ettei se voi liikkua ajoneuvojen yliajosta.

o Mikali ajoradassa on esim. betoniraudoitus, olisi sen etaisyys silmukkaan
oltava vahintdan 50 mm. Viemarinkannet tai muut metalliesineet silmukan
sisélla vaimentavat sen herkkyytté eik& sen asentamista voi silloin suositella.

¢ Silmukan ulostulojohto saa olla enintédén 15 m pitka ja kierrettava n. 20
kierrrosta/johtometri spiraalille. Ulostulojohtoa ei saa kelata rullalle
koneistokotelossa, vaan se on lyhennettava sopivaan mittaan.

¢ Ennen silmukan peittamista on mitattava induktanssi, jonka on oltava alueella
0,07...0,5 mH, seka silmukan oma vastus enintaan 2 Q ja eristysvastus oltava
yli 1 MQ. Peittdmisen jalkeen suoritetaan uusi mittaus ja varmistetaan arvot.

Induktiosilmukan asennus bitumiin tai asfaltiin:

Magnetic toimittaa valmiita silmukoita (KAS1 - 5) eri pituuksilla tilauksesta. Nokia
valmistaa induktiosilmukkakaapelia tyypiltdan UIC( Vaihtoehtoisesti voidaan
kayttaa kuparijohtimia MK tai ML 1,5 mmg2).
e Silmukka asennetaan 5-10 mm leveaan ja 30-40 mm syvaéan uraan, joka
voidaan jyrsid asfaltiin esim. timanttilaikalla. Kulmat viistetdaan 45° . Uran taytyy
olla joka paikassa tasapohjainen, jotta eriste ei rikkoudu.

¢ Silmukan erilliset johdinkierrokset on aseteltava tiukkaan ja tiiviisti, jotta ne
eivat voi kaytossa liikkua, esim. tylsélla puu- tai muovikiilalla.

581FI,5000/6.00
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Kuva S0104
Induktiosilmukka asfaltissa

Kuva S0105
Induktiosilmukka sidekivien alla

300 .
2
30
S 3
4
S0104
1
Koneistokotelo 2 Silmukkaura 3 Silmukkakaapeli
4 Paallyste 5 Jalusta

¢ Silmukkakaapeli tuodaan asennusputken kautta koneistokoteloon. Oma putki
jokaiselle silmukalle.

o Kaamin paalle asennetaan tiukkaan esim. nylonnaru, minka jéalkeen ura
peitetaan bitumilla tai hartsilla. Valumassan lampétila ei saa olla suurempi kuin
johtimen eristeen lampdtilan kesto (yleensa 100 °C), jotta eriste ei vahingoitu.

Induktiosilmukan asennus sidekivien alle:

o Naissa tapauksissa on kaytettava esivalmistettuja silmukkakaapeleita
KAS1...KASS5.

¢ Silmukkakaapeli upotetaan hiekkaan, eiké se saa liikkenteen johdosta liikkua tai
vaurioitua.

o Kaytettdessa kuumia taytemassoja (Bitumi tms.) on huomioitava eristeen
[Ammonkestavyys.

o Kiveyksen ja silmukkakaapelin véliin taytyy jadda min. 30 mm hiekkakerros.

1 Koneistokotelo 2 Kiveys 3 silmukkakaapeli
4 Hiekkapeti 5 Jalusta

3.3 Koneistokotelon asennus

Koneistokotelo kiinnitetdén jalustaan asennussarja A:lla (toimituksessa), ks. kuva
S0106. Mutterit kiristetaan vain kevyesti mahdollisen jalkisaadon takia.

581FI,5000/6.00
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Kuva S0106 Kotelon kiinnitys jalustaan

Kuva F0101 >
Laipan kiinnitys kayttdakselille

Kuva F0102 >>
Puomin kiinnitys laippaan

N O, WN =

S0106
1 Koneistokotelo 2 Mutteri 3 Jousilevy
4 Aluslevy 5 Aluslevy 6 Ankkuri
7 U-Profiili 8 Jalusta

3.4 Laipan ja puomin asennus

Laippa kiinnitetddn kahdella M10 x 25 kuusiokoloruuvilla kuvan F0101 mukaan
kayttoakselille.

Asennussarja B:lla (toimituksessa) kiinnitetddan puomi kuvan F0102 mukaan
laippaan.

Fora1 Fo102

Kéaytettdessa puomin irtoamiskytkinta, tai jos halutaan puomin irtoavan
suuremmalla vaantorasituksella, kdytetdédn puomin kiinnitykseen muovimuttereita
(MIB max. 3 m puomipituuteen). Kaytettaessa kiinnitykseen muovimuttereita (kuva
F0102) ei tarvita jousilevyja. Muovimutterit tulee UV-valon haurastuttavan
vaikutuksen takia vaihtaa vuosittain.

581FI,5000/6.00
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Kuva S0225
Kayttoyksikko

3.5 Mekaaniset perusasetukset

V]

& ook w

1 Puomi

2 Jousivastuksen saatdruuvit varmistusklipsilla
3 Laippa-akselin vipuvarsi

4 Kumipuskuri

5 Yhdystanko

6 Moottorin vipuvarsi

Huomio !

Huomioikaa, etta kiristettyjen vastajousien ja vivustojen takia mekaniikkaan
kohdistuu suuria voimia. Tésta voi seurata vahingoittumisvaara.

Kun tydskentelette kayttoyksikon kanssa, poistakaa jousijannitys ja lukitkaa
puomiakselin/puomin liike.

3.6 Koestus/Vastajousien saato

Puomikoneisto on tehtaalla séaadetty tilatun puomin mukaisesti.
Puomin asennuksen jalkeen saatd on tarkastettava ennen kayttéonottoa.

Koneisto toimii oikein, kun puomin paino on vastajousien avulla tasapainotettu.
Taman takia s&ato pitda suorittaa aina, kun puomiin tehdd&n muutoksia.

Vastajousien kireyden tarkastus

1. Avatkaa huolto-ovi, kdantakaa asennuslevy ulos ja poistakaa koneistokotelon
koppa.

2. Irrottakaa verkkopistoke.

3. Nostakaa puomi kasin n. 45 asteen kulmaan ja paastakaa irti puomista. Mikali
puomi pysyy tdssa asennossa, jousien kireys on oikea.

Vastajousien saatd

1. Poistakaa ruuvien varmistusklipsit (2). Mikali puomi pyrkii laskemaan,
kiristakaa tasaisesti kaikkia jousia, painvastaisessa tapauksessa l0yséatkaa jousia
tasaisesti, kunnes puomi pysyy n. 45 asteen kulmassa koneiston ollessa
jannitteeton.

2. Kiinnittakaa varmistusklipsit takaisin.

Poikkeus:

Kun puomit on sdadetty aukeamaan automaattisesti jannitekatkon tms. takia, on
jousivoima saadetty suuremmaksi (max. 3,5 m puomipituuten).

Tassa tehdasasetuksessa puomi ei lukitu ala-asennossaan.

581FI,5000/6.00
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Kuva F0103
Syottojannitteen liitanta

Huomio!

Seuraava kuvaus perustuu
standardiohjelmointiin

S 20000. Muita ohjelmointitapoja
ei tdssa ohjeessa selviteta
taydellisesti.

Iy

AUTOCONTROL™
3.7 Puomin asennon korjaus

Ohjeet puomin asennon korjaamiseksi ilkivallan tms. seurauksena. Toimikaa
seuraavasti:

1. Avatkaa huolto-ovi, kdantakaa asennuslevy ulos ja poistakaa koneistokotelon
koppa.

2. Nostakaa puomi ylos painamalla ohjauskeskuksen MLC mustaa nappia.

3. Kaantakaa kiertokytkin (2) kuva S0227 MLC-ohjauskeskuksen etupanelissa
asentoon 1.

4. Loysatkaa laippa-akselin lukitusruuveja sen verran, ettd puomi pysyy
paikallaan, mutta on k&sin vaannettavissa pystysuoraan asentoon.

5. Vaantakaa puomi pystysuoraan asentoon.
6. Kiristakaa laippa-akselin lukitusruuvit 72 Nm vaantdémomentilla.
7. MLC-ohjauskeskuksen kiertokytkin (2) kdannetaan takaisin asentoon 0.

4. Syottojannitteen kytkenta

FO102

Tarkead! Syéttéjannite saadaan tuoda vain esiasennetun pistokkeellisen
syo6ttéjohdon kautta.

Alk&aa koskaan viekd syottojannitettd suoraan ohjauskeskukseen.

5. Ohjauskeskus MLC

Ohjauskeskus MLC (Magnetic Lane Controller) on erityisesti suunniteltu
puomikoneistojen MIB 20/30/40 ohjaukseen.

Talla ohjauskeskuksella voidaan jo vakioversiona toteuttaa useimmat
puomijarjestelmien tavallisimmat ohjaustavat.

Puomin asentoa tarkkaillaan jatkuvasti anturilla, joka korvaa perinteiset
rajakytkimet. Anturi yhdessa MLC-ohjauskeskuksen kanssa takaa puomikoneiston
optimaalisen toiminnan kaikissa olosuhteissa.

Keskus on laajennettavissa I/O-yksikélla (MLC 30), jolla on mahdollisuus
toteuttaa lukematon maara erilaisia lisatoimintoja.

Ohjelmoinnin lisdykset/muutokset tehdaan normaalisti tehtaalla, mutta ne on
mahdollista toteuttaa myo6s yksinkertaisesti lataamalla ne muistikortilla suoraan
ohjauskeskukseen.

Puomikoneisto ohjauskeskuksineen on tehtaalla valmiiksi kytketty tilauksen
mukaisesti. Asennuspaikalla tarvitsee kytkeé vain tarvittavat ohjausjohtimet ja
syottéjannite kuvan S0226 mukaan.

581FI,5000/6.00
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kevi'\ sin\ rus/mu

Velkkolulanta
100V ... 240V
50/60Hz

Puomitunnistin

Auki1™)

Auki2*)

Kiinni *)

Ulkeinen avaussilmukka
Ulkoinen valvontajarjestelma
Auki/Ohjauspulpetti *)
Kiinni/Ohjauspulpetti *)

I—!l—| I Monitoimireleet *) l

230V/50Hz | 115V/60Hz

Co | Cr | Cp | €1

MIB20 | 10pF | 6uF | 20uF |16 uF

L1 Naytts aukilOhjauspulpetii*) MIB30 | 3uF | SuF | 10pF | BuF
L2 Naytts KiinnilOhjauspulpett ¥ MB40 | 3ufF [ SuF 110uF] ByF

A Silmukka A*)

B SilmukkaB*)
Moottoriliitédnta
Kayntikondensaattori
Momenttikondensaattori
Monitoimirele *) ( virraton )
Monitcimirele *) ( virraton )

50226

*) Asetetun toimintatavan mukainen toiminta ks. kayttéohje

Huomio! Erikoistoiminnoissa kytkentdkaavio voi muuttua toiminnon mukaan. Ks. mukana oleva kaavio.

5.1 Kytkenta ja toiminta eri ohjaustavoilla

Tarke&a ! Tama ohje on tehty vakio-ohjelman S20000 mukaan. Muissa
ohjelmaversioissa voi olla poikkeuksia tdmén ohjeen tietoihin.

Erikoisohjelmista tehdaan erilliset kaytté/toimintaohjeet, jotka saattavat erota tasta
vakio-ohjeesta.

Vakio-ohjauskaskyt suoritetaan potentiaalivapailla kontakteilla. Mikali halutaan
kayttaa ns. “open collector“-ohjausta, on otettava yhteys valmistajaan.
Ohjelma 1:

Yksinapainen vaihtokytkinohjaus.

Kontakti kiinni = Puomi kiinni

Kontakti auki = Puomi auki

Kytkenta:

Potentiaalivapaa kontakti valilla +24V (liitin 26, 27, 33) ja IN3 (liitin 30).

Tassa ohjauksessa voidaan kayttaa lisdksi valvontajarjestelmaa (induktiosilmukka,
valokenno tms.). Ne voidaan kytkea IN5:een, ja sen on toimittava avautuvana
kosketintietona. Ks. my6s kuva S0226.

Mikali ulkoisia valvontajarjestelmia ei kytketa, on liittimien 32 ja 33 vdlille laitettava
oikosulkulenkki.

Mikali integroitua valvontasilmukkaa ei kytket&, on tunnistin A kytkettéava pois
paalta (ks. silmukkatunnistimien asetukset).

581FI,5000/6.00
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Ohjelma 2:

Koneistoa ohjataan kahdella painikkeella. Puomia avattaessa painetaan avaus-
painiketta lyhyesti. Suljettaessa sulkupainiketta painetaan kunnes puomi on kiinni.
Kytkenta:

Auki: Kontakti valilla +24V (liitin 26, 27, 33) ja IN1 (liitin 28).

Kiinni: Kontakti valilla +24V ja IN3 (liitin 30)

tai MAGNETIC-ohjauspulpetilla.

Tassa ohjauksessa voidaan kayttaa lisdksi valvontajarjestelméaa (valokenno,
induktiosilmukka tms.). Ne kytketédén IN5:een, ja sen on toimittava avautuvana
kosketintietona. Ks. my6s kuva S0226.

Mikali ulkoisia valvontajarjestelmia ei kytketa, on liittimien 32 ja 33 vdlille laitettava
oikosulkulenkki.

Mikali integroitua valvontasilmukkaa ei kytket&, on tunnistin A kytkettéava pois
toiminnasta (ks. silmukkatunnistimien asetukset).

Ohjelma 3:

Jokainen ohjauspainikkeen painallus (impulssi) aiheuttaa puomin toimintasuunnan
muutoksen (auki-kiinni-auki jne.).

Kytkenta:

Impulssikontakti valille +24V (liitin 26, 27, 33) ja IN1 (liitin 28)

tai MAGNETIC-ohjauspulpetti.

Tassa ohjauksessa voidaan kayttaa lisdksi valvontajarjestelmaa (valokenno,
induktiosilmukka tms.). Ne kytketéd&n IN5:een, ja sen on toimittava avautuvana
kosketintietona. Ks. my6s kuva S0226.

Mikali ulkoisia valvontajarjestelmia ei kytketa, on liittimien 32 ja 33 vdlille laitettava
oikosulkulenkki.

Mikali integroitua valvontasilmukkaa ei kytket&, on tunnistin A kytkettéava pois
toiminnasta (ks. silmukkatunnistimien asetukset).

Ohjelma 4:

Impulssiohjaus kahdella painikkeella. Toimii kuten ohjelma 3, mutta kaytetaan
erillisia auki/kiinni-painikkeita. Jos molempia painikkeita painetaan samaan
aikaan, puomi avautuu.

Kytkenta:

Auki: Kontakti valille +24V (liitin 26, 27, 33) ja IN1 (liitin 28).

Kiinni: Kontakti +24V ja IN3 (liitin 30)

tai MAGNETIC-ohjauspulpetti.

Tassa ohjauksessa voidaan kayttaa lisdksi valvontajarjestelmaa (valokenno,
induktiosilmukka tms.). Ne kytketédén IN5:een, ja sen on toimittava avautuvana
kosketintietona. Ks. my6s kuva S0226.

Mikali ulkoisia valvontajarjestelmia ei kytketa, on liittimien 32 ja 33 vdlille laitettava
oikosulkulenkki.

Mikali integroitua valvontasilmukkaa ei kytket&, on tunnistin A kytkettéava pois
toiminnasta (ks. silmukkatunnistimien asetukset).

Ohjelma 5: Yksisuuntaisen liikenteen automatiikka !

Puomi aukeaa saatuaan aukaisuimpulssin (IN1) integroidulta induktiosilmukalta tai
ulkoiselta induktiosilmukalta (IN4). Puomi sulkeutuu automaattisesti, kun ajoneuvo
on ohittanut kokonaan valvonta- ja avaussilmukan tai asetetun viiveajan jalkeen.
Kiinni-impulssilla (IN3) on etuoikeus ennen avausimpulssia (IN1) ja
avaussilmukkaa, jolloin puomi voidaan pitaa kiinni kayttamalla jatkuvaa kontaktia
IN3:ssa. Mikali puomi on saatava talloin auki esim. palokuntaa tai muuta varten,

voidaan kytke& avauskasky IN2:een, jolla on puolestaan etuoikeus sulkukéskyyn
(IN3).

Kytkenta:

Auki-impulssi: Kontakti valilla +24V (liitin 26, 27, 33) ja IN1 (liitin 28)
Auki-impulssi yliohjattu: ~ Kontakti valilla +24V (liitin 26, 27, 33) ja IN2 (liitin 29)
Kiinni: Kontakti valilla +24V (liitin 26, 27, 33) ja IN3 (liitin 30)
Ulkoinen silmukka: Kontakti valilla +24V (liitin 26, 27, 33) ja IN4 (liitin 31)
Ulkoiset turvalaitteet: Kontakti valilla +24V (liitin 26, 27, 33) ja IN5 (liitin 32)

ja/tai MAGNETIC-ohjauspulpetti

581FI,5000/6.00
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Kuva S0227
Ohjauskeskuksen
ohjauslaitteet

HUOMIO tarkeé ohje: Avausimpulssin (IN1) ja ulkoisen avaussilmukan (IN4)
signaaleja ei saa sotkea keskendan. Niiden toimintatavat poikkeavat taysin
toisistaan.

Tassa ohjauksessa voidaan kayttaa lisdksi valvontajarjestelmaa (valokenno,
induktiosilmukka tms.). Ne kytketédén IN5:een, ja sen on toimittava avautuvana
kosketintietona. Ks. my6s kuva S0226.

Mikali ulkoisia valvontajarjestelmia ei kytketa, on liittimien 32 ja 33 vdlille laitettava
oikosulkulenkki.

Mikali integroitua valvontasilmukkaa ei kytket&, on tunnistin A kytkettéava pois
toiminnasta (ks. silmukkatunnistimien asetukset).Tassa tapauksessa ulkoinen
valvontajarjestelma toimii automaattisesti silmukan sijasta valvontalaitteena.
Ohjelma 6: Kaksisuuntaisen liikenteen automatiikka !

Tama ohjelma toimii muuten samalla tavalla kuin ohjelma 5, mutta puomi
sulkeutuu heti kun valvontasilmukka on ohitettu tai asetetun viiveajan kuluttua.
Aukaisusilmukka ei aiheuta puomin uutta aukeamista toisesta ajosuunnasta.
Avaus ja valvontasilmukan etéisyys toisistaan taytyy olla n. 1 m, jotta logiikka
toimii oikein.

Ohjelma 7:

Kytkenta ja toiminta sama kuin ohjelmassa 5, mutta puomi ei sulkeudu asetetun
viiveajan jalkeen, vaan vasta kun valvontasilmukka ohitetaan.

Ohjelma 8:

Kytkenta ja toiminta sama kuin ohjelmassa 6, mutta puomi ei sulkeudu asetetun
viiveajan jalkeen, vaan vasta kun valvontasilmukka ohitetaan.

5.2.0hjauslaitteet MLC
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LCD-nayttd: toiminta- ja ohjelmointinayttona

2 Kiertokytkin toimintatietojen valintaan

3 Musta painike avaus/rullaus (toiminta/ohjelmointi)

4 Valkoinen painike kiinni/enter (toiminta/ohjelmointi)

5 Siséaéantulojen liitinrima

6 Lahtojen liitinrima
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5.3 MLC-ohjauskeskuksen naytto

Normaalikaytdssa kiertokytkimen asennossa 0 on naytdssa seuraavat tiedot:

Ohjelma TilaIN1 - INS Moottorin suunta Teho
1-8 0= OFF,1=0ON o o
R = odotustila Taysi

| ‘ Redusoitu L
10000 1w 00

Silmukka A Silmukka B
Silmukan tila
K1 K2 [ = varattu
Releiden tila O = vapaa
Of OFF ! = Tunnistin pois paalta
1=0N ?7 = Silmukkavika

5.4 MLC - ohjauskeskuksen resetointi

Ohjauksessa on kolme eri tapaa resetointiin.

1.Kylméakaynnistys/tunnistimien tasaus: Ohjelman uudelleenkaynnistys

sisaltden tunnistimien tasauksen. Tehdaan normaalisti aina kun koneistoon tai

ohjaukseen on tehty muutoksia tai huoltotéité.

Valkoista painiketta (1) ja mustaa painiketta (2) painetaan samanaikaisesti
I]% nelja sekuntia.

1, 2

DAY Y A A\ O N
3 32 33 B4 35| 36 37 3B 39 4

WA NS 42V al v &8 @ Q_
B I magnelie

Aulocontrol
. m o MLC
[ %]

110 " 12 13 14 15 16 17 18 1

Kuva S0229 ??@@@@@@@Q

ohjauslaitteet 50229
Kylmakannistyksella on sama vaikutus kuin verkkojannitteen katkaisulla.
I]% 2. Puomin perusasennon palautus: esim. Kun jannite kytketdaén paalle ja puomi

ei ole ala-asennossaan. LCD-naytdssa vilkkuu teksti “Reset erwartet”.

Painakaa samanaikaisesti lyhyesti valkoista (1) ja mustaa (2) painiketta.
Muita resetointiohjeita 16ytyy tAméan ohjeen lopusta.

3. Tehdasasetusten palautus kiertokytkimen asennossa ’'F’.

Talla palautetaan tehtaan oletusohjelmointiarvot.

HUOMIO !

Tata resetointitapaa pitaa kayttaa vain poikkeustapauksissa, koska ohjauskeskus
taytyy ohjelmoida kokonaan uudelleen ja se vaatii hyvin yksityiskohtaista tietoa.

581F1,5000/6.00 15



BARRIKO

QUIOCONTROL"
5.5 Puomikoneiston kaytt6

Koneiston normaali kaytto tapahtuu kiertokytkimen asennossa 0. Sen takia on
ehdottoman tarkeaa kayttbonoton ja ohjelmointien muutoksen jalkeen palauttaa
kiertokytkin heti asentoon 0.

Kiertokytkimen ollessa asennossa 0 voidaan puomi avata ja sulkea MLC-
ohjauskeskuksen panelissa olevilla mustalla ja valkoisella painikkeilla.
Kiertokytkimen asennoissa 1 - F voidaan muuttaa ohjelmointia ja lukea toiminto- ja
kayttétietoja.

5.6 Ohjelmointi ja kayttotoimintojen lukeminen
Onhjelmointi kaikille kayttotoiminnoille samalla tavalla.

\_(;f_'j_i W a2 M M M MW W A v B @ 02 5 EI_“_I_"I
B1000 Wm0 W m mageth |
’ C

© MLC |
LN @@ wm v oW 1—||E|° r—ncj' |—-.;.<-.—| v—-n.,'_rm

Kuva S0230

Yleiset kayttoétoiminnat:
Positio 0: Normaalikaytto

Heksadesimaalivikakoodi
englanti, saksa, ranska, espanja
asetusten palautus

Positio D: Ohjauksen vianetsinta
Positio E: Kielen valinta
Positio F: Tehdasasetukset

Positio 1: Ohjelmanro. (Toimintatapa) 1-8
Positio 2: Momenttiaika 1- 30 sek.
Positio 3: Aukipitoviive 1 - 255 sek.
Positio 4: Induktiosilmukan A herkkyys 0-9(0=min., 9 =maks.)
Positio 5: Induktiosilmukan B herkkyys 0-9(0=min., 9 =maks.)
Positio 6: Tunnistintoiminta A 0 - 8 (ks. taulukko)
Positio 7: Tunnistintoiminta B 0 - 8 (ks. taulukko)
Positio 8: Induktiosilmukoiden A/B taajuus 10 000Hz - 90 000Hz
Positio 9: Punaisen valon ennakkoaika (Optio)
Positio A: Laskuritoiminto (Optio)
Positio B: Varalla
Positio C: Varalla

D

E

Ohjelmointiohjeet:

Ohjauskeskus on tilauksen mukaan tehtaalla valmiiksi ohjelmoitu eika tavallisesti
vaadi muutoksia ohjelmointiin. Ohjelmointimuutoksia tarvitaan yleensa vain, jos
keskus vaihdetaan tai kayttopaikalla tulee muutoksia, jotka vaativat ohjelmoinnin
muutosta.

1. MLC-ohjauskeskuksen etupanelin kiertokytkimella valitaan toiminto, jota
halutaan muuttaa.

2. Painakaa samanaikaisesti mustaa ja valkoista painiketta.

3. Mustalla painikkeella muutetaan kyseista asetusta (rullaus). Kursori
sijaitsee muutettavan arvon alapuolella).

4. Valkoisella painkkeella tallennetaan muutettu arvo, tai siirrytaan
ohjelmassa eteenpdin (oikealle).

5. Mustalla painikkeella vahvistetaan valittu asetus, tai perutaan valkoisella
painikkeella.

Tarkeaa! Asettakaa kiertokytkin kaikkien asetusten jalkeen asentoon 0.

Iy
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Taulukko ohjelmista:

(kiertokytkimen asento 1)

Ohjelmanro: Toiminta
1 \Vaihtokytkinohjaus
2 ‘'Kuolleen miehen ohjaus’
3 Impulssiohjaus
4 Impulssiohjaus kahdella painikkeella
5 IAutomatiikka viiveajalla
6 IAutomatiikka viiveajalla kaksisuuntaiselle liikenteelle
7 IAutomatiikka ilman viiveaikaa
8 IAutomatiikka ilman viiveaikaa kaksisuuntaisella liikenteelle

Taul

ukko yleisista kayttétoiminnoista:
(kiertokytkimen asento 2 — F)

Momenttiaika:

)Aika, jonka jalkeen moottori siirtyy alemman tehon alueelle

Asento 2 puomin lukittumisen jalkeen

IAukipidon lAika, jonka jalkeen puomi sulkeutuu, jos ajoneuvo ei ohita
viiveaika: \valvontajarjestelmaa.

Asento 3

Induktiosilmu-
koiden herkkyys:
IAsennot 4/5

Induktiosilmukoiden herkkyydens&ato. A =
\valvontasilmukka, B = avaus/lasnaolosilmukka

Tunnistintoi-
minnat:
IAsennot 6/7

Induktiosilmukoiden A/B ja releiden K1/K2 toiminnat: ks.
taulukko: induktiosilmukoiden s&ato.

Induktiosilmu-
koiden
taajuudet:
IAsento 8

Ks. taulukko: induktiosilmukoiden asetukset.

Punaisen valon
ennakkoaika:

Punaisen valon ennakkoajan saato (optio)

Asento 9

Laskuritoiminto: [Vapaiden parkkipaikkojen maaréan laskenta (optiotoiminta)
Asento A

Ohjauksen Heksadesimaalinen vikakoodi, selvitettavisséa vain
vianetsinta: \valmistajan tarkastuksen yhteydessa.

Asento D

Nayttokieli: Valittavissa englanti, saksa, ranska, espanja.
IAsento E

Tehdas- Tehdasasetusten palautus. Kaytetédan vain
asetukset: poikkeustapauksissa.

Asento F

581FI,5000/6.00
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Laajennetut kayttotoiminnot ** (Ks. Kohta 8)

**[aajennettuja kayttotoimintoja muutettaessa painetaan mustaa painiketta ja
kaannetéaéan kiertokytkin oheisiin asentoihin.

Asento 0 + Paina mustaa painiketta Kulma-anturin saato
Asento 1 + Paina mustaa painiketta Valvontakulman saato
Asento 2 + Paina mustaa painiketta Kayttotuntilaskurin luku
Asento 3 + Paina mustaa painiketta Kayttolukumaéaran luku
Asento 4 + Paina mustaa painiketta Jarrutusaseman luku
Asento C + Paina mustaa painiketta  Reset-valinta

Asento D + Paina mustaa painiketta  Koestus-toiminta
Asento E + Paina mustaa painiketta  Potentiometrin saato

Laajennettujen kayttdtoimintojenn taulukko
(Paina mustaa painiketta ja kierrd kiertokytkin taulukon antamaan asentoon)

Kulma-anturin
Saato

Ohjauksen sovitus puomikoneiston toiminnan
optimoimiseksi puomin asennon mukaan. Ks. liite 8.1.

'Valvontakulma

Kun puomi alittaa valvontakulman, valvontalaitteet esim.
induktiosilmukka, valokenno jne. eivat enda vaikuta
ohjaukseen.

Kayttétuntilaskuri

Laskee kayttbtuntimaaran. Ks. Liite.

Kayttélukumaa-
ralaskuri

Laskee avaustoimintojen lukuméaaran. Ks. Liite.

Jarrutusaseman
luku

Jarrutusasennon luku

Resetointi
jannitekatkon
jalkeen

Resetointi valinnaisesti sulkukéaskyn/lapiajon tai
jannitteen palautumisen jalkeen

Koestusohjelma

Tassa toiminnassa puomi avautuu ja sulkeutuu itsestaan
automaattisesti tominnan tarkastamista varten. (tata
voidaan kayttaé elinikdmaaritysta varten).

Potentiometrin
saatod

Apuohjelma kayttbakselin sdatdéa varten

5.7 Induktiosilmukoiden saatod

Tunnistimen ohjelmointi

Tunnistin A

Toiminta [Sisdinen toiminta Releen K1 toiminta
0* Pois kytketty Impulssi kun puomi aukeaa
1 \Valvonta/sulku Impulssi kun puomi aukeaa
2 \Valvonta/sulku IAktiivinen kun A varattu
3 \Valvonta/sulku Impulssi tultaessa silmukkaan A
4 \Valvonta/sulku Impulssi poistuttaessa silmukasta A

5-8 |Valvonta/sulku Suunnantunnistava

9* Pois kytketty Aktiivinen kun A varattu

* Toiminnoilla 0 ja 9 valvontatoiminto ei ole kaytdssa.

581FI,5000/6.00
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Tunnistin B
Toiminta [|Sisdinen toiminta Releen K2 toiminta
0 Pois kytketty Puomi kiinni tieto

1 IAukaisu (jos valittu**) [Puomi kiinni tieto

2 IAukaisu (jos valittu**) |Aktiivinen, jos silmukka B varattu

3 IAukaisu (jos valittu**) Impulssi kun tullaan silmukkaan B

4 )Aukaisu (jos valittu**) Impulssi kun poistutaan silmukasta B

5-8 JAukaisu (jos valittu**) |Suunnantunnistava

**) Tunnistimien toiminnan asetuksen jalkeen on valittava toimiiko silmukka avaus-
vai lasndolosilmukkana. Mikali kaytossa on parkkipaikkalaskentaohjelma, on
lisdksi valittava toimiiko silmukka sisaan- vai ulosajosilmukkana.

Jotta voidaan vélttda ulkoisten induktiosilmukoiden tai muiden MLC-
ohjauskeskuksiin liitettyjen silmukoiden valiset hairidt, on viereisten silmukoiden
taajuusero oltava vahintaan 10 kHz. Taajuus voidaan saataa DIP-kytkimilla
silmukka kerrallaan liitinriman 22 — 42 alta oikealla puolella.

Ennen liitinriman irrotusta on katkaistava syottéjannite irrottamalla syottéjohdon
pistoke. Muutoksen jélkeen taajuudet on tarkastettava seuraavasti:

1.Etupanelin kiertokytkin asetetaan asentoon 8. Naytdssa nakyy silmukan A
kytkentétila ja taajuus. Taajuuden taytyy olla alueella 10 — 100 kHz.

Tunnistin  Kytkentétila Taajuus Hz

Naytto: [Frequ. A 0 20253 |

2.Valkoisella painikkeella vaihdetaan silmukoiden A ja B tilannaytot.

6. Kayttoonotto

6.1 Toimenpiteet ensikayttéonotossa
Kun koneistokotelo ja puomi on asennettu seka ohjauskeskuksen sahkodkytkennat
tehty, voidaan puomikoneisto ottaa kayttoon.

Kayttddnoton aikana on varmistettava, ettei puomin toiminta-alueella ole henkil6-
tai esinevahinkojen vaaraa.

1. Irrottakaa syottdjannitteeen pistoke pistorasiasta (koneistokotelon sisalld).
2. Nostakaa puomi kasin pystysuoraan asentoon.

3. Asettakaa MLC-ohjauskeskuksen kiertokytkin asentoon '0".

4, Kytkekaa syottéjannite koneistokotelon takaosan vasemmassa
alareunassa sijaitsevaan kytkentarasiaan (L1, N, PE) ja varmistakaa, etta
jannite vastaa tyyppikilven arvoja.

5. Pistakaa verkkopistoke sité varten asennettuun 'Schuko’-pistorasiaan.

6. Seuratkaa naytdn ohjeita kohdan ” 6.2 Nayttd kaynnistyksen yhteydessa”
mukaan.

7. Palauttakaa puomi perusasentoonsa painamalla lyhyesti mustaa ja
valkoista painiketta samanaikaisesti.

8. Varmistakaa ohjelmointiasetukset ja korjatkaa tarvittaessa.
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6.2 Nayttd kaynnistyksen yhteydessa

MLC-ohjauskeskuksen LCD-nayttd antaa jannitteen kytkennan jalkeen seuraavia
tietoja.

Aloitus:
1. Naytto: [ *** MAGNETIC *** |

Laitteisto- ja ohjelmistoversiotila:
(Esimerkki)
2. Naytto: [Hard A, Boot 0002 |

MLC-malli ja toimintojen tunnistusnumero:

(Esimerkki)
3. Néaytto: [MLC10-100 S20000 |

MLC:n Ohjelmointinumero ja tunnistustila:

(Esimerkki)
4. Naytto: [4096.0002 00 |

Asennettu puomikoneistomalli:
(Esimerkki)
5. Naytto: [ MIB 40 50Hz |

HUOMIO:

Puomikoneistomallin ja kayttdjannitteen seka taajuuden on tasmattava. Mikali nain
ei ole, asetuksia on muutettava kohdan 8.1 “Kulma-anturin saatdé” mukaan.

Taman jalkeen nayttd vaihtuu kayttonaytolle. LCD-naytto vilkkuu seuraavasti:
[R 00001 Am 00 XO |

Vaihtuvat jatkuvasti
IReset erwartet |

Puomikoneisto voidaan nyt asettaa perusasentoonsa painamalla lyhyesti
samanaikaisesti mustaa ja valkoista painiketta (reset).

7. Tekniset tiedot

7.1 Koneisto

MAGSTOP MIB 20 MIB 30 MIB 40
Puomipituus maks. 2500 mm 3500 mm 6000mm
Avaus/sulkuaika 0, 9 sec 1,4 sec 4,0 sec
Sy6ttojannite 230V AC,50/60 Hz sama sama
Ottoteho max. 240 W 120 W 120 W
Kotelo Sinkitty

teraslevy RAL 2000 sama sama
Kotelon mitat (LxSxK)

350 x 350 x 1010mm sama sama
Perustuskehikko Ruostumaton Ruostumaton Ruostumaton
Paino (ilman puomia) 50 kg 50 kg 50 kg
Ympaériston lampdotila -20°C ... +50°C sama sama
Kaytto Momenttimoottori sama sama
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7.2 Ohjauskeskus

Jannite (+/- 10%)
Taajuus

maks. ottoteho
Sulake
Ohjausjannite
Sisaantulot
Lahdot

Nayttd

Nayttd
Silmukkareleet
Induktanssialue
Silmukoiden
taajuus
valittavissa
Vasteherkkyys
Ympariston lampdétila
Kotelointiluokka
Paino

Mitat

\%
Hz
W
A

MLC10
100 - 240
50 - 60
20

F4AH

24V DC/ max. 300 mA sama

Kpl

Open collector
maks. 50mA/24V DC
Potentiaalivapaa rele
maks. 250V AC/3A
Merkkeja

Kieli valitt.

maks. Kpl

uH

portaittain

%

°C

IP

kg

Pit. - lev. - kork.

5

16
D-GB-F-E

70 - 500

10
0,01-2
0- 55
20
0,95

200 x 75x 118

MLC11*
100 - 240
50 - 60
20

F6.3 AH
sama

5

16
D-GB-F-E

70 - 500

10
0,01-2
0-55
20

1,05

* MIB 20-puomikoneiston ohjaukseen saa kayttda vain MLC-11-ohjauskeskusta
(suuren tehontarpeen vuoksi varustettu ulkoisella jaadhdytyselementilld).
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ISy

8. Liite

Laajennettujen asetuksien s&aato ja lukeminen (vain huoltohenkiléstolle)

8.1 Kulma-anturin saaté/toimintojen optimointi

Tarkoitus:

Puomin asentoa tarkkaillaan jatkuvasti potentiometrilld, joka korvaa tdhan asti
kaytetyt mekaaniset rajakytkimet.

MLC-ohjauskeskuksen ja potentiometrin yhteistoiminta takaa puomikoneiston
optimaalisen toiminnan.

Toimintojen uudelleenasetus on tarpeellinen, jos koneistossa tehdaan mekaanisia
muutoksia, tai MLC-ohjauskeskus tai kulma-anturi uusitaan.

1. Asettakaa puomi auki-asentoon.
2. Ohjauskeskuksen kiertokytkin asetetaan asentoon 1.

3. Painakaaa mustaa painiketta ja kiertdk&a samanaikaisesti kiertokytkin takaisin
asentoon 0. Naytdsséa on kulma-anturin asento aukiasennossa.

Esimerkki:
Naytto: [ Sensor 0560 |

Nayton arvo taytyy olla valilla 555 ja 565. Muuten ohjelma ei suorita
kaynnistystoimenpiteita loppuun asti.

Tunnistimen uudelleenasetus:

Huomio ! Puomimekaniikasta johtuva vahingoittumisvaara. Varmistukaa, ettei
puomi voi itsestadn muuttaa asentoaan.

Tunnistin (potentiometri) sijaitsee vaihteiston ulostuloakselilla.

Tarvitsette saatoa varten 2 mm kuusiokoloavaimen.

1. Asettakaa koneisto aukiasentoon.

2. Irottakaa koneiston yléakoppa.

3. Loysatkaa kuusiokoloruuvi, jolla potentiometrin akseli on kiinnitetty
poraukseensa ja irrottakaa potentiometri.

4. Kiertakaa potentiometrin akselia kunnes MLC-ohjauskeskuksen naytdssa on
lukema 560. Asettakaa potentiometri huolellisesti takaisin paikalleen niin etta
muovituki nojaa metallilevyyn.

5. Potentiometrin akselista on jaatava n. 1 mm nakyviin. Kiristakaa
kuusiokoloruuvi.

6. Kun naytéssa on edelleen lukema 560, painakaa samanaikaisesti mustaa ja
valkoista painiketta.Naytt6on tulee koneistomalli ja verkkotaajuus:

Esimerkki:
Naytto: [ MIB 20 50HZ * |

Mustalla painikkeella voitte selata koneistomalleja ja taajuutta, kunnes oikea
vaihtoehto loytyy.

Esimerkki:
Naytto: |* MIB 30 50HZ * |

Huomio! Valittu koneistomalli ja taajuus taytyy olla yhtenevia koneiston
tyyppikilven kanssa. Tyyppikilpi sijaitsee ohjauskeskuksen asennuslevyn
ulkopuolella.

7. Vahvistakaa valintanne valkoisella painikkeella. Naytossa nakyy:

Naytto: [Schliessen ? |
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8. Painakaa nyt mustaa ja valkoista painiketta samanaikaisesti. Puomi sulkeutuu.
Puomin ala-asennossa nakyva arvo tallennetaan referenssiarvoksi. Sen tulisi olla
n. 115.

Esimerkki:
Naytto: [Bitte warten 115 |

Nayttd vaihtuu muutaman sekunnin kuluttua:

Naytto: ISchranke 6ffnen 2 |

9. Painakaa jalleen samanaikaisesti mustaa ja valkoista painiketta. Puomi aukeaa
ja ylaasennon arvo 560 tallentuu referenssiarvoksi. Sen pitaisi olla sama kuin
asetettu 560. Mikali néin ei ole, ohjelma ei suorita itse&én loppuun asti.

Esimerkki:
Naytto: [Bitte warten 560 |

Naytté vaihtuu muutaman sekunnin kuluttua:

Naytto: |Abg|eich OK |

Seuraavassa vaiheessa puomikoneisto maarittaa itselleen optimoidun
toimintatavan. Taman takia puomi aukeaa ja sulkeutuu n. 30 kertaa. Taméan
aikana ohjaus maarittéda oikeat jarrutusajankohdat. Tété vaihetta ei saa
keskeyttaa, muuten se on suoritettava uudelleen.

Taman vaiheen aikana puomin alueella ei saa olla henkildita eika esineita.

Taman jalkeen painakaa molempia painikkeita. Nayttoon tulee.

Naytto: |Sch|iessen ? |

Painakaa uudestaan molempia painikkeita. Nyt alkaa toimintojen optimointivaihe,
ja naytossa lukee:

Naytto: [Bitte warten 000 |

Niin kauan kuin oikealla oleva luku 000 pysyy, jarrutus tapahtuu liian aikaisin, eika
puomi saavuta raja-asentoaan. Tatd aikaa lyhennetaan portaittain automaattisesti
liikkeiden jatkuessa. Mikali optimointi ei ole paattynyt viimeistaan n. 50 liikkeen
jalkeen, toiminto on keskeytettava. Syy voi olla mekaaninen (puomissa liikaa
ylimaaraista painoa, kyltteja tms.). Vika on korjattava ja suoritettava tama
toimenpide uudestaan.

Kun optimointi on suoritettu onnistuneesti, naytdssa lukee:

Naytto: [Bremsung oK |

Taman jalkeen kaantakaa kiertokytkin lyhyesti asentoon 1 ja heti sen jalkeen
takaisin asentoon 0. Tassa vaiheessa ei saa painaa painikkeita.

Nyt koneisto on toimintakunnossa.
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8.2 Valvonta/turvallisuusjarjestelmien reagointikulman saato

Tarkoitus:

Jotta puomi ei aukea turhaan turvalaitteiden aktivoitumisen vuoksi, kytketaan
turvalaitteet pois paaltd puomin tietyn ala-aseman alapuolelta. Tama kulma
voidaan saatéa 5 asteen portain alueella 10 — 90 astetta. 0 astetta = puomi kiinni
ja 90 astetta = 0 puomi auki.

1. Painakaa etupanelin mustaa painiketta ja kdantakaa samanaikaisesti
kiertokytkin asentoon 1.

Esimerkki:
Naytto: Winkel Uberwa 30 |

2. Painakaa samanaikaisesti mustaa ja valkoista painiketta. Kymmenluvun alle
ilmestyy kursori.

Naytto: Winkel Uberwa 30 |

3. Mustan painikkeen painalluksilla voidaan kulmaa muuttaaa 5 asteen vélein.

Esimerkki:
Naytto: Winkel  Uberwa 45 |

4. Kuitataan valkoisella painikkeella..

Naytto: ISichern J=gA N= 2?7 |

5. Vahvistetaan mustalla painikkeella tai keskeytetaan valkoisella.

Naytto: Winkel Uberwa 45 |

Tarkead! Asettakaa kiertokytkin kaikkien asetusten jalkeen asentoon O.

8.3 Kayttotuntilaskurin lukeminen

Tarkoitus:
Ohjauskeskuksessa on kayttotuntilaskuri, jonka lukemaa ei voi muuttaa.
Se mittaa ajan, jolloin keskukseen on syoéttojannite kytkettyna.

1. Painakaa etupanelin mustaa painiketta ja kaantékéa samanaikaisesti
kiertokytkin asentoon 2.

Esimerkki:
Naytto: [ Stunden 01620.6 |

8.4 Kayttokertalaskurin lukeminen

Tarkoitus:

Tama laskuri laskee avausliikkeiden maaran. Sen perusteella voidaan arvioida
kuluvien osien vaihtotarve.

Ohje: Nayton lukema paivittyy aina 10:n avauksen jalkeen.

Kayttokertamaaran lukemiseksi toimikaa seuraavasti:
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1. Painakaa etupanelin mustaa painiketta ja kaantékéa samanaikaiseti
kiertokytkin asentoon 3.

Esimerkki:
Naytto: [ Zyklen 08225 |

8.5 Jarrutusasennon lukeminen

Tarkoitus:

Jarrutusasennon optimointiohjelma maérittaa jokaiselle koneistolle oman
jarrutusasennon alkamiskohdan. Se voi olla eri auki- ja kiinniasennoilla.Asento
riippuu useammista tekijoista, esim. puomimalli, puomipituus, puomin paino,
vastajousien kireys jne.

Jarrutusasennnon arvojen taytyy puomimallista riippuen sijaita tietylla valilla.
Huomioikaa oheinen taulukko.

Malli Jarrutusasento avauksessa | Jarrutusasento suljettaessa
MIB20 50Hz 100 - 220 80 - 170
MIB20 60Hz 50 - 180 70 -170
MIB30 50Hz 40 - 240 60 - 280
MIB30 60Hz 80 - 290 90 - 280
MIB40 50Hz 40 - 150 60 - 180
MIB40 60Hz 70 - 150 50 - 200

Jarrutusasennon lukemiseksi toimikaa seuraavasti:

1. Painakaa etupanelin mustaa painiketta ja kaantédkéa samanaikaisesti
kiertokytkin asentoon 4.

Esimerkki:
Naytto: [A 079 Vv 085 |

Tarke&éd ! Asettakaa kiertokytkin kaikkien asetusten jalkeen asentoon 0 =
normaalikaytto.

8.6 Reset-toiminnan valinta

Tarkoitus:

Ohjauskeskus voidaan ohjelmoida toimimaan eri tavoin jannitekatkon jéalkeen.
Tehdasasetus on signal reset-tila. Tata asetusta ei saa muuttaa, ellei siihen ole
erityisia syita. Nama edellyttavat yhteydenottoa valmistajaan tai sen edustajaan.
Toiminta Signal reset-tilassa:

Mikali puomi on ollut jannitekatkon aikana kiinni tilassa, toimii ohjauskeskus
kaynnistysrutiinien jalkeen normaalisti reagoiden kaikkiin kytkettyihin
ohjauslaitteisiin. Mikali puomi on ollut muussa kuin kiinni-asennossa, puomi
aukeaa ja jad auki-asentoon ja ohjauskeskus odotustilaan ja naytdssa vilkkuu
teksti “reset erwartet".

Resetointi voi tapahtua seuraavilla tavoilla.

1. Mustan ja valkoisen painikkeen lyhyella samanaikaisella painamisella MLC-
ohjauskeskuksen etupanelilla.

2. Antamalla koneistolle sulkukasky.

3. Ajamalla valvontasilmukan yli.

4. Mikali valvontasilmukkaa ei ole kaytéssa ohittamalla valokenno tms.
valvontalaite.

Toiminta Auto Reset-tilassa:
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Riippumatta puomin asennosta jannitekatkon aikana jarjestelma palaa
toimintatilaansa. Se reagoi kaikkiin kytkettyihin ohjauslaitteisiin. Mikali muita
kéaskyja ei tule, puomi sulkeutuu.

1. Painakaa etupanelin mustaa painiketta ja kaantédkéa samanaikaisesti
kiertokytkin asentoon C.

Esimerkki:
Naytto: [Signal Reset |

2. Painakaa samanaikaisesti mustaa ja valkoista painiketta. Kursori tulee nakyviin
oikealle puolelle.

Naytto: ISignal Reset |

3. Painamalla mustaa painiketta voidaan vaihtaa tilaa 'Signal reset' ja 'auto reset'
valilla.

Esimerkki:
Naytto: lAuto Reset

4. Kuittaa valkoisella painikkeella.

Naytto: [Sichern J=gA N= > ? |

5. Vahvista mustalla painikkeella tai peruuta valkoisella.

Naytto: lauto Reset |

Tarke&éd ! Asettakaa kiertokytkin kaikkien asetusten jalkeen asentoon 0 =
normaalikaytto.

8.7 Koestustila

Tarkoitus:

Tassa tilassa on mahdollisuus tehdé koneistolle kestotesti ilman yliméaraisia
ohjauslaitteita. Puomi aukeaa ja sulkeutuu automaattisesti sdadetyn ajan.

1. Painakaa etupanelin mustaa painiketta ja kaantédkaa samanaikaisesti
kiertokytkin asentoon D.

Esimerkki:
Naytto: [Test Modus 5 |

2. Painakaa samanaikaisesti mustaa ja valkoista painiketta.

Naytto: [Test Modus 9 _ |

3. Painamatta painikkeita kaantakaa kiertokytkin takaisin asentoon 0. Koneisto
tekee nyt jatkuvasti auki- ja kiinniliikkeita, ja naytdssa on seuraava lukema :

Naytto: [0 00001.................... |

Poistuaksenne koestusohjelmasta kaantakaa kiertokytkin asentoon 1 ja sen
jalkeen takaisin asentoon 0. Taman jalkeen ohjaus toimii alkuperadisen
ohjelmointinsa mukaan.
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8.8 Potentiometrin saato

Tarkoitus:

Tehtédessa erilaisia saatétoimenpiteita koneistossa, esim. potentiometrin séato,
voidaan kayttaa kosketusohjaustoimintoa aktivoimaan puomin kayntimoottori.
Moottorin pydrimissuunta ja teho voidaan valita painamalla MLC -
ohjauskeskuksen mustaa painiketta. Painamalla valkoista painiketta aktivoidaan
kayttémoottori. Moottori on aktiivinen, niin kauan kuin valkoista painiketta
painetaan. Talla tavoin voidaan puomi ohjata toivottuun asentoon. Valittu
liikesuunta ja teho ndkyy naytdssa seuraavilla symboleilla:

4 Ll Redusoitu teho, suunta alas
Taysi teho, suunta ylés

Taysi teho, suunta alas

?
d
?

C LK

Redusoitu teho, suunta ylés

1. Painakaa etupanelin mustaa painiketta ja kaantékéa samanaikaisesti
kiertokytkin asentoon E.

Esimerkki:
Naytto: | Sensorjustage |

2. Painakaa mustaa ja valkoista painiketta samanaikaisesti.

Naytto: | Sensorjustage ¥ O |

3. Valitkaa mustalla painikkeella likesuunta ja teho.

Esimerkki: Taysi teho, suunta ylos
Naytto: | Sensorjustage A =

4. Valkoisella painikkeella voitte ajaa puomin taydella teholla yl6s.

Tarke&éd ! Asettakaa kiertokytkin kaikkien asetusten jalkeen asentoon 0 =
normaali kaytto.

9. Tekninen tuki

Mikali kaytosséa esintyy ongelmia, joita ette itse pysty ratkaisemaan, ottakaa
yhteys Barriko Oy:66n.

Yhteydenotoissa antakaa puomikoneiston tyyppi, valmistus- ja versionumero
tyyppikilven tiedoista.

10. Varaosat ja tarvikkeet

Varaosat ja tarvikkeet ovat erillisessa luettelossa. Tarvittaessa pyytakaa luettelo
puomin toimittajalta.

BARRIKO

P. +358 9 72699394
Fax + 358 9 7269 9395
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